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Aplicacion
* Alimentacién diferida de cargas.
* Alimentacion de cargas durante un periodo
de tiempo preseleccionado.
* Conexion y desconexion alternativa de una
carga por tiempos iguales.
* Operacion alternativa de dos cargas en tiempos
iquales .
* Conexion de cargas secuenciales.

Caracteristicas

* Seguridad de Operacion Antifalla.

* Funciones programables: retardo a la conexion

intervalo ( un disparo ) y ciclico simétrico.

* Programable en 8 escalas de tiempo inde-

pendientes superpuestas.

\Voltaje de alimentacion seleccionables en bornes:
24 CA/ICC - 110CA -- 220 CA.

* Ajuste de tempos sobre escala calibrada: 0-100 %

* Alta precision repetiiva.

*Salidade relé: 2X8 A DPDT(RL1 +RL2)

* Escalas de tiempo: hasta 6 horas

Disponibles en mayores escalas de tempo hasta

12 horas bajo pedido.
Descnpc:on de Operacion MTU/2

Es un emporizador programable muitifuncion y multiescala abarca de 6 segundos a6 horas en la version normal y
bajo pedido hasta 12 horas. El ajuste del tiempo se ha previsto en 8 escalas superpuestas y pueden programarse
para funcionar de cualquiera de los siguientes modos
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:d ica aimentacin a la

unidad, el lad verde endende mientms el rdé pamanece
desaciivado. Una vez tmns currido el Sempo preselecdanado,

o relé se activa y el led rgjo enciende. B rel pesnanece

activado hasta que se hierumpe b aimentacin.

2 RETARDO A LA DESCONEXION ON-OFF : Cusndo se aplica b
alimentacidn a la unidad el redé se aclva inmedatamente y endende
elled rojo. N apira el Sempo selecdonado o mié se desacliva y
pesnanece desactivado hasta que [a alimentacdn se interrumpe.
Al reaplicar alimentacin, comienza un nuevocicb.

3 CICLICO SIMETRICOPRIMER CICLO DESACTIVADO: enel
momento en que se aplica almerntacdn a laundad d relé se
aclva y desacva alernaivamente durante periodos de tempo
iguales al resdeccionado canenzando ka sede con ¢ perlodo

de desacivacdn y con fuerza mientas el rdé esth acvado.

4 CICLICO SIMETRICO, PRIMER CICLO ACTIVADO: Exacta-
mente igud al anteriommente desaripto, pero camenzando allerman-
dGia con el periodo de activacion del relé.

et eSS sssssssssssssssssssasssssssannant,

-

BETARDO A LA CONEXION OFF-ON
unidad, el led verde encende mientras o relé permanece
desacvado. Una vez ranscurido d tianpo presdecdonado,
el mié se acva y el led rojo endende. B mié permanece
aclvado hasta que se interrumpe ka dimentacion.

2 RETARDO A LA DESCONEXION ON-OFF : Cuando se aglica ka
almentacon a launidad o relé se activa hmediatamente y endende
el led rgjo. Al expirar o Seampo sekcdonado el rel sedesactva y
pammece desacivado hasta que la simentacdn se interrumpe.

N maghicar dimertacdn, comianza un nuevo Gdo.
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3 + = : Se repite la
condicidn de operaciin acuandoRL1 + RL2 en modo OFF-ON.
4 + :Se mpite la

condicidn de qpemdcidn actuando RL1 + RL2 en modo ON - OFF.
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Cableado y Conexiones

@2&:dcc a4
110caal

MTU

.-® RL1: Instantaneo
32 1 + 3 nosnakmente abierto

Alimentacion: Debe conectarse a las patillas 2 (fase ¢ positivo) y 10

24cakcc @

@ 110caal

RL1
.‘@ RL1: Instantaneo

32 1 + 3 normaimente abierto
1 + 4 normamente carrado

MTU/2
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Posicién 1 : Retardo a ka conexidn. joff-on)
Posicion 2 : Retardo a ka desconexidn (an-off)
Posicion 3 : Cidico simético (primer ctb desactivado).
Posicion 4 : Cidico simético (primer citb actvado).
Led 2 :Endiende con la simentacion.
Led 1 :Endende cuando se activa d relé.
SWS56. Pesnite programar RL2
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Posicién 1 : Retardo a la conexidn. (Off-an) RL2
Posicién 2 : Rtardoa la descanexidn (on-off) RL2
Posicién 3 : Retardoa la conexidn. (Off-an) RL2 + RL1
Posicién 4 : Retardoa la desconexion (on-off) RL2 + RL1.
Led 2 : Endende con la almentacdn.
Led 1 : Endende cuando se acliva el reé.

SW5-6: Parmite programar RL1Y RL2.
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Especificaciones Técnicas

U Aislacion _ 4000 VCA
e e —2tng + 105
Frecuencia 5060 Hz
_Cmmo O VA
[Intmax | AMD _
Tdeiahan  FCdTC
eposicion 0051 Seg
 Linealidad 70%
[Precisionescala  20% |
Re%‘ﬁad +2%
Zocalo undecal
50 T0grApox | c

,1 o 1 + 4 nosnakmente cermdo
RL2: Instantaneo RL2: Instantaneo
oth:?c%m. 11 + 9 namamente siato ,Alcmx?c%éﬂ. 11 + 9 nosnalmente abierto
11 + 8 namaimente carrado 11 + 8 nosnaimente cermdo )
Aplicacion Aplicacion :
Bipolar (DPDT) Bipolar (DPDT) J
N - "o b“
Descripcion de Controles
P1: Eltiempo se ajusta conP1. H
El tempo maximo del 100% comesponde al total del fondo de la escala :
selecconada.
SW: La escala de tiempo se seleccona con los DIP SWITCH utilzando un
14 destomillador.
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